
Next  UHDAS goals:
● better documentation for installation and

             postprocessing of atsea data
●  better packaging for installation
●  additional singleping editing options

Longerterm goals
● Completely “open source” (no license fees:

                     no Matlab)

Problems and challenges:
● permission to release processed data
● gpsderived heading devices 

 what is  an acceptable heading source? 
 eg. Furuno gps gyro: no comparison yet
 


